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车牌识别硬识别与软识别优劣势浅析 

随着停车场行业的发展，市场各式各样的需求，市场对车牌识别系统的需求越来越广泛，目前主要分为软件识别和硬件识

别 2 种。通过对车牌号码的自动识别、自动登陆、自动对比，车牌识别系统可以实现自动开闸、自动计费、自动验证用户车辆

身份、自动区分内外部车辆、自动计算车位数、自动报警等诸多智能化功能。那么，车牌识别硬识别和软识别有什么区别呢？

下 面由通勤达智能来为大家讲解一下。 

软件识别可以理解为通过软件对车牌号码进行识别的，通过在电脑上安装一个配套的车牌识别软件，对抓拍的图片进行识

别处理。它的工作方式是通过摄像机连续抓拍多张照片，选择其中较为清晰的一张，然后通过电脑软件进行字符处理，实现车

牌识别的。因为每次识别需要抓拍多张照片，因此软识别的速度较慢。而且软识别系统对所抓拍的图片要求也是极高的，必须

极为清晰才能达到想要的效果。该系统对现场环境以及调试质量要求极高，在诸多环境不佳的场合都不适用，并且识别设备的

摆放也是非常重要的。 

硬件识别就是通过独立的硬件设备，对所抓拍图片进行一系列的字符处理；目前停车场系统行业中硬件识别也分为两种，

即带有单独的车牌识别仪和前端硬件识别两种。前端硬件识别一体式摄像机适应市场需求，目前得到了广大客户的喜爱。前端

硬件识别也叫车牌识别一体机，是将传统单独的车牌识别仪嵌入至摄像机中，实现前端硬件与摄像机一体化，完美实现图像抓

拍、视频流传输、字符识别、道闸抬杆等一系列的工作。 

软识别与硬识别的优势对比： 

1、分析识别模式： 

硬识别系统：采用视频流分析识别，对监控范围内的视频流进行全天候实时分析； 

软识别系统：图片分析识别，对到达指定范围内的车辆进行拍照，再对照片进行分析；当车辆位置不佳时，识别易出错。 

2、触发识别方式： 

硬识别系统：地感和视频触发可选，不需增加检测设备，无需破坏地面或增加工程，24 小时采集图像。 

软识别系统：地感、红外等外设车辆检测设备触发；需要一定的工程量。 

3、智能算法模型： 

硬识别系统：采用智能模糊点阵识别算法，准确率更高，识别率大于 99.70％。很少需要人工干预。 

软识别系统：OCR/字型拓扑结构识别算法，会频繁出现误识别情况，准确率低于 90％。需要人工不断输入纠正后的号牌。 

4、可靠性及稳定性： 

硬识别系统：专用识别器采用 TI 公司的高速 DSP，双 CPU 控制，确保系统可靠性和稳定性。 

软识别系统：软件识别，容易频繁出现死机等情况，需经常重新启动电脑，造成间断性系统瘫痪。 

5、识别速度： 

硬识别系统：整车车牌识别速度小于 0.4 秒，充分满足车流量大时的需要； 

软识别系统：整车车牌识别速度大于 3 秒，甚至更长，速度让人难以忍受。 

6、环境适应性： 

硬识别系统：能在夜晚、阴天、雨天等各种光照条件下正常工作； 

软识别系统：上述条件下，甚至一天的不同时间内，识别准确率起伏很大。 

7、车速适应性： 

硬识别系统：车速在 0－120Km/H 范围内均能稳定快速识别；应用范围广泛，高速公里使用该类设备。 

软识别系统：车速大于 40Km/H 时，识别率急剧下降，现被引入停车场场系统中，有待进一步完善。 

8、摄像机共用性： 

硬识别系统：系统可与监控系统共用摄像机，对系统无任何影响。 

软识别系统：不可共用，否则对系统稳定性和识别率造成严重影响。 

9、输出信号: 

硬识别系统：系统可输出车辆大图、号牌小图、号牌识别号码、号牌颜色和识别可信度、车流量、场内停车量等实时数据。

具备车辆进出静态图片查询功能、可接驳车位引导系统等。 

软识别系统：没有输出接口，基本为其系统自身使用，无法进行二次开发。 



                                                         广州通勤达智能  梁工 186-2014-1520 

10、兼容能力: 

硬识别系统：无需工业 IO 卡的支持，借道停车场控制系统（PLC）可直接与各类 IC、ID、纸票等类型停车场无缝兼容，实

现车牌号与卡号必须一致才能进出的自动识别、自动打印车牌号等功能。 

软识别系统：依赖 IO 卡进行车辆检测、开关道闸等动作，与停车场系统只是软件嵌入关系，硬件无联系。工程量大，用线

多，稳定度差。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  


